
 

 

 

 

Identificação do Componente 

Código do Componente Curricular: AL0433 

Nome do Componente Curricular: Sistemas de 

Controle II 

CH Total: 60h 

CH Presencial Teórica: 45h 

CH Presencial Prática: 15h 

CH EaD Teórica: 00h 

CH EaD Prática: 00h 

CH de Extensão: 00h 

Ementa 

Projetos de sistemas de controle. Projeto de controladores em espaço de estados. Controladores 

PID. Projeto de controladores digitais. 

Objetivo Geral 

Projetar e implementar sistemas de controle contínuos e discretos. 

Objetivos Específicos 

Projetar controladores no domínio da frequência.  

Projetar controladores no domínio do tempo.  

Projetar controladores digitais.  

Implementar controladores digitalmente. 
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