
 

 

 

 

 

 

 

Identificação do Componente 

Componente Curricular: AL0121 

 

Controle de Sistemas Dinâmicos 

Carga horária total:60h 

Carga horária teórica:45h 

Carga horária prática:15h 

Ementa 

Introdução ao controle automático. Resposta dinâmica. Estabilidade. Lugar das raízes. Resposta em 

frequência. 

Programa 

Etapas para a solução de um problema de controle. 

Modelagem de sistemas dinâmicos usando equações diferenciais e transformada de Laplace. 

Análise da resposta dinâmica de sistemas lineares: resposta transitória e permanente. 

Análise de estabilidade: Critério de Routh-Hurwitz. 

Análise e projeto de controladores usando lugar das raízes e resposta em frequência. 

Objetivos 

Compreender, analisar e projetar sistemas de controle dinâmico contínuos no tempo utilizando métodos 

clássicos. 

Referências Bibliográficas Básicas 

K. Ogata, “Engenharia de controle moderno”, 4a Ed., São Paulo,: Prentice-Hall do Brasil, 2003. 

P.R. Silveira, “Automação e controle discreto”, 9a Ed., São Paulo, Erica, 1998. 

Enciclopedia de automática: controle e automação, São Paulo, Blucher, 2007. 

Referências Bibliográficas Complementares 

J.L.L. Alves, “Instrumentação, controle e automação de processos”, Rio de Janeiro: LTC, 2005. 

J.L.M. de Carvalho, “Sistemas de controle automático”, Rio de Janeiro, LTC, 2000. 

P.E. Miyagi, “Controle programável: fundamentos do controle de sistemas a eventos discretos”, São 

Paulo, Blucher, 1996. 

R.C. Dorf, R.H. Bishop, “Sistemas de controle modernos”, 8a Ed., Rio de Janeiro: LTC, 2009. 

E.M. Hemerly, “Controle por computador de sistemas dinâmicos”, 2a Ed., São Paulo, Blucher, 2000. 
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