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Identificacdo do Componente

Componente Curricular: AL0121 Carga horéria total:60h
Carga horéria tedrica:45h
Controle de Sistemas Dinamicos Carga horaria préatica:15h
Ementa

Introducdo ao controle automatico. Resposta dindmica. Estabilidade. Lugar das raizes. Resposta em
frequéncia.

Programa

Etapas para a solugdo de um problema de controle.

Modelagem de sistemas dindmicos usando equacdes diferenciais e transformada de Laplace.
Anédlise da resposta dindmica de sistemas lineares: resposta transitdria e permanente.
Analise de estabilidade: Critério de Routh-Hurwitz.

Anadlise e projeto de controladores usando lugar das raizes e resposta em frequéncia.

Objetivos

Compreender, analisar e projetar sistemas de controle dindmico continuos no tempo utilizando métodos
classicos.

Referéncias Bibliogréaficas Basicas

K. Ogata, “Engenharia de controle moderno”, 4a Ed., Sdo Paulo,: Prentice-Hall do Brasil, 2003.
P.R. Silveira, “Automacao e controle discreto”, 9a Ed., Sdo Paulo, Erica, 1998.
Enciclopedia de automatica: controle e automacao, Sao Paulo, Blucher, 2007.

Referéncias Bibliograficas Complementares

J.L.L. Alves, “Instrumenta¢do, controle e automacao de processos”, Rio de Janeiro: LTC, 2005.

J.L.M. de Carvalho, “Sistemas de controle automatico”, Rio de Janeiro, LTC, 2000.

P.E. Miyagi, “Controle programavel: fundamentos do controle de sistemas a eventos discretos”, Sdo
Paulo, Blucher, 1996.

R.C. Dorf, R.H. Bishop, “Sistemas de controle modernos”, 8a Ed., Rio de Janeiro: LTC, 2009.

E.M. Hemerly, “Controle por computador de sistemas dindmicos”, 2a Ed., Sao Paulo, Blucher, 2000.




