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ALO0121 Controle de Sistemas Dindmicos

Carga hordria: 60h Créditos teoricos: 3 Créditos praticos: 1

Pré-requisito(s): Equagdes Diferenciais Il (essencial).

Semestre recomendado: Nao ha.

OBJETIVOS

Compreender, analisar e projetar sistemas de controle dindmico continuos no tempo
utilizando métodos classicos.

EMENTA

Introducdo ao controle automatico. Resposta dinamica. Estabilidade. Lugar das raizes.
Resposta em frequéncia.

REFERENCIAS BASICAS (LEITURAS OBRIGATORIAS)

OGATA, K. Engenharia de controle moderno. 4. ed. Sdo Paulo: Prentice-Hall do
Brasil, 2003.

SILVEIRA, P. R. Automacio e controle discreto. 9. ed. Sdo Paulo: Erica, 1998.

AGUIRRE, L. A. Enciclopédia de automatica: controle e automagdo, Sao Paulo,
Blucher, 2007.

REFERENCIAS COMPLEMENTARES

ALVES, J. L. L. Instrumentacio, controle e automacio de processos. Rio de
Janeiro: LTC, 2005.

DE CARVALHO, J. L. M. Sistemas de controle automatico. Rio de Janeiro. LTC,
2000.

MIYAG]I, P. E. Controle programavel: fundamentos do controle de sistemas a
eventos discretos, Sdo Paulo: Blucher, 1996.

DOREF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de controle modernos. 8. ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2009.

HEMERLY, E. M. Controle por computador de sistemas diniamicos. 2. ed. Sdo
Paulo: Blucher, 2000.
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