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ALO0057 Automagdo Industrial

Carga hordria: 60h Créditos teoricos: 3 Créditos praticos: 1

Pré-requisito(s): Algoritmos e Programacdo (essencial); Circuitos Digitais
(desejavel) e Acionamentos Elétricos (desejavel).

Semestre recomendado: Nio ha.

OBJETIVOS

Compreender, analisar e projetar sistemas de controle discreto utilizando
Controladores Logicos Programévelis.

EMENTA

Controlador logico programavel. Programag@o em linguagem de contatos (Ladder).
Programacdo em logica sequencial (Grafcet). Interfaces homem-maquina (nogdes de
sistemas supervisorios).
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