Agricultura de Precisdo (AL0483)

Carga Horéria:

Total do Componente: 60 horas.
Presencial Teorica: 30 horas.
Presencial Pratica: 30 horas.

EaD Tedrica: 00 horas.
EaD Pratica: 00 horas.

Extensdo: 00 horas.

Pré —requisitos: AL0461
Ementa:

Amostragem georreferenciada. Geracao e interpretacdo de mapas de atributos.
Operacdes agricolas em taxa variada. Sistemas de orientacdo automatizada.
Sensores e atuadores em maquinas agricolas. Telemetria. Fundamentos de

agricultura digital.
Objetivo Geral:

Compreender os fundamentos basicos tedrico-praticos que norteiam o uso de
manejo localizado na agricultura, através dos conhecimentos das principais

técnicas, ferramentas e equipamentos agricolas utilizados.
Objetivos Especificos:

S&o objetivos especificos deste componente:
o Amostrar, gerar e interpretar mapas de atributos de solo e planta.
o Conhecer os sistemas de orientagdo automatizada que equipam as

maquinas agricolas.
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o Reconhecer e monitorar o funcionamento de sensores e atuadores
presentes em maquinas agricolas.
o Conhecer os fundamentos da agricultura digital, como “big data” e “machine

learning”.
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